
1。主控的初始化是否正确，比如：REQ在初始化时要保持高电平，

只有在向模块申请中断时才是低电平。

2。上电初始延时 600ms要保证的确是 600ms，有的 MCU速度比较

快，可能没有 600ms

3。发送一个字节的函数中一定要判断 2次 BUSY信号，第二个 busy

不能用延时来替代.

首先判断 busy为 0表明模块空闲，就可以将数据放在总线上；然后

向模块发送请求 REQ=0，模块开始读取总线数据，判断 busy=1，然后

撤销请求即 REQ=1，结束。



要将数据放在总线上，判断 BUSY=0后要发送 REQ=0才行的啊,

发了 REQ=0模块读取数据 BUSY才会变成 1

判断 BUSY=1后才撤销 REQ


